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1. Opis uktadu

Regulator RPC-EC Lite pozwala na ptynne sterowanie predkoscig obrotowa wentylatora z silnikiem EC w
celu zapewnienia wymaganego strumienia powietrza wentylacyjnego oraz okreslonej wartosci podcisnienia lub
nadcisnienia panujacego w kanale wentylacyjnym.

2. Tryby pracy
Regulator RPC-EC Lite posiada 2 podstawowe tryby pracy: [P04] {mAn | Auto}.
e Tryb [P04] mAnR (tryb manualny)

W trybie [P04] mAn regulator w przypadku stanu ON wystawia na wyjscie analogowe AO sygnat 0-10V
proporcjonalny do nastawy [P02]. W przypadku ustawienia parametru [P05] SEt2, nastawa sterowania
wentylatora pobierana jest w zaleznosci od stanu wejscia cyfrowego DI:GO z parametru [P02] lub [P0O3].

e  Tryb [P04] Auto (tryb automatyczny, statego cisnienia lub statego przeptywu) — tryb domysiny

W trybie [P04] Auto regulator w przypadku stanu ON wystawia na wyjscie analogowe AO sygnat 0-10V
wypracowany przez wewnetrzny regulator dla utrzymania wymaganego cisnienia wg nastawy [P0O0].
W przypadku ustawienia parametru [P0O5] SEt2, nastawa ci$nienia pobierana jest w zaleznosci od stanu
wejscia cyfrowego DI z parametru [P0O0] lub [PO1].

Po przejsciu w stan ON regulacja wg ustawien fabrycznych odbywa sie w zakresie 10 + 95% - parametry [P06] i
[PO7].

Parametr [P06] gwarantuje utrzymanie minimalnego poziomu wysterowania silnika wentylatora
umozliwiajacego jego bezproblemowy rozruch.

Uwaga: Modyfikacja parametru [P06] moze przyczynié sie do uszkodzenia wentylatora i utraty gwaranc;ji

Parametr [P0O7] zabezpiecza system przed nadmiernym wzrostem przeptywu w przypadku nieplanowanego
spadku oporu sieci np. w wyniku demontazu kratki wyciggowej przez uzytkownika.

3. Regulacja ci$nienia

Regulator RPC-EC Lite posiada mozliwos¢ regulacji automatycznej zadanego cisnienia za pomocg
wbudowanego regulatora PI.

Wartos$¢ zadana cisnienia zawiera sie w zakresie 0+500Pa. Wyjscie regulatora zmienia sie w zaleznosci od
uchybu regulacji. Dynamika regulatora ustawiana jest parametrem [P08] {rEd0+rEd9}.

3.1. Nastawy dynamiki regulacji cisnienia

Szybkos¢ regulacji ci$nienia mozna ustawi¢ za pomocg parametru [P08] wartosci tzw. statej
obiektowej rEd0 zawierajgcej dwie nastawy (Ti, 1/K) dla wewnetrznego regulator PI.

rEd0 — komplet nastaw dla powolnych zmian

rEd9 — komplet nastaw dla szybkich zmian
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4. Nawigacja

Regulator RPC-EC Lite posiada wbudowang klawiature sterujaca pozwalajacg na ustawienie parametréow
pracy. Klawiatura potozona jest po prawej stronie i sktada sie z 2 mikroprzetgcznikow.

Opis klawiatury:

P
ZAYACZENIE UKEADU — nacisniecie przycisku A i przytrzymanie przez 2s.
-

P

WYLACZENIE UKEADU — nacisniecie przycisku ® i przytrzymanie przez 2s.
PRZYWROCENIE USTAWIEN FABRYCZNYCH — zmiana wartosci parametru [rESt].
KALIBRACJA PRZETWORNIKA CISNIENIA — zmiana wartoéci parametru [CAL].

ZAtACZENIE i WYLACZENIE jest mozliwe tylko na poziomie menu gtéwnego.

=
Przegladanie parametrow menu odbywa sie za pomoca nacisniecia przycisku o

5. Menu gtéwne
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5.1. Zataczenie i wylaczenie regulatora do pracy

- C - (L I Przetaczenie regulatora z stanu OFF do
LI O Lin stanu ON
1 = - C Przetaczenie regulatora z stanu ON do
L @, i stanu OFF

5.2. Standardowy wyglad menu w czasie normalnej pracy
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5.3. Standardowe wyglad menu w czasie wytaczenia

Urzadzenie w stanie OFF (zatrzymanie)
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Menu parametrow

P inin [POO] — wartos¢ zadana cisnienia Pmanl w trybie Auto,
® . L {10500} [Pa]
P i [PO1] — wartos¢ zadana cisnienia Pman2 w trybie Auto,
® A I A {10+500} [Pa]
_ art 3 [PO2] — wartos¢ zadana wyjscia analogowego Vmanl w trybie
1 1
= a | BN mAn, {0+100} [%)]
71 [PO3] — wartos¢ zadana wyjscia analogowego Vman2 w trybie
®. P mAn, {0:100} [%]
[PO4] — wybor trybu regulacji:
~ 1 L{ Auto — regulacja ci$nienia | mAn —ustawianie manualne wyjscia
— a o analogowego
L ]
Aubno n AR
[PO5] — wybor trybu wejscia cyfrowego:
StoP — zatrzymanie pracy sterownika
SEt2 — wybor 2 pary nastaw {Pman2|Vman2} w zaleznosci od
ustawienia trybu okreslonego parametrem [P04]
o orC HLI D;EL__I
® . [y ¥ SEL JCCC
DI =0 - praca normalna dla DI = 0 pobierana jest wartos¢ z
DI =1 - zatrzymanie parametru {Pmanl|Vman1},
dla DI = 1 pobierana jest wartosc¢ z
parametru {Pman2|Vman2}
s Ninin [PO6] — dolne ograniczenie minimalne wyjscia analogowego 0-
a FoLiL 10V {0+50}[%]
- 1171 [PO7] - gbrne ograniczenie minimalne wyjscia analogowego 0O-
® . T 10V {50+100%}
° 7 '_—" [PO8] — wybdr parametru dynamiki regulatora {rEd0+rEd9}
— a 5oLy
- O L [rESt] — przywrdcenie ustawien fabrycznych
a0 - C
- C oL no HES
o) [CAL] — kalibracja przetwornika cisnienia
@ —
- SR no 5
P N} [Hour] — ustawienie godziny wewnetrznego zegara
® . oL
® { [Min] — ustawienie minuty wewnetrznego zegara
o a noan
. — t On] — godzina zafaczenia regulatora w funkcji czasu
® [N 1 [
®. L L
® ’L ,'—,’F ’L— [t OFF] — godzina wytgczenia regulatora w funkcji czasu
— A L
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[tCtr] — wyboru trybu pracy regulatora w funkcji parametréow
[t On] i [tOFF]:

OFF — funkcja nieaktywna

StoP — zatrzymanie pracy sterownika

SEt2 — wybor 2 pary nastaw {Pman2|Vman2} w zaleznosci od

@ ,L ,' }- 'l ustawienia trybu okreslonego parametrem [P04]
Uwaga:
Wejscie cyfrowe DI=1 jest nadrzedne zaréwno dla [P05]=StoP jak
i SEt2
[bStr] — aktywacja trybu Vboost
ywacja try
CC
. = no 0!
: Ly Uwaga:
Tryb Vboost jest aktywny tylko dla [P0O4]=Auto
. — — SoFt] — informacja o aktualnej wersji oprogramowania
. co |l
A Jor
tr] — wejscie do menu aktywacji Zrodet alarmow
[ECtr] Zcie K T Irodef al -
— Aktywacja alarmu kontroli pamieci
A regulatora
- I Aktywacja alarmu kontroli
—rrC poprawnosci pracy przetwornika
w ci$nienia
@ ’L "' ’L 'n - - Aktywacja alarmu kontroli
R o j poprawnosci pracy zegara RTC
Iy Aktywacja alarmu kontroli
rr L,’ poprawnosci pracy wentylatora za
pomocg wejscia analogowe Ref
OC
no HES
s { [--dI] — informacja o aktualnym stanie wejscia cyfrowego DI {0]1}
e
P I [--Al] — informacja o aktualnym stanie wejscia analogowego Al
= (L _ {0+100}[%]
o C - [-rEF] — informacja o aktualnym stanie wejscia analogowego Ref
T {0+100}[%]
[ACtr] — wybdr trybu regulacji automatycznej
] L'{ _‘{ )
= o an
@ ,- ,'— ,'- 'ut [PA] — domysIne ustawienie [m3h] — regulacja przeptywu w
. regulacji ci$nienia [m3/h] w trybie Auto, gdzie
wartos$¢ zadana pobierana jest
odpowiednio z parametréw
[POO] i [PO1]
® o [_coF] — wspétczynnik kalibracji wentylatora {11000} [m?s/h]
{ ] ) ’: ’j'
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6.1. Przeglad listy parametréw menu

6.2. Edycja parametrow

Wybrany parametr

Aktualna wartos¢ Edycja aktualnej wartosci Zmiana wartosci

Zatwierdzenie
zmiany
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6.3. Przywrdcenie ustawien fabrycznych

15 B e B B e W’
7 T
86

Uwaga:

1. Po przywrécenie ustawien fabrycznych konieczna jest ponowna kalibracja przetwornika cisnienia!
2. Kalibracje nalezy wykonac przy ustawionym regulatorze w stan OFF oraz wyciggnietych przewodach
pomiarowych.

6.4. Kalibracja przetwornika cisnienia

.. RESET
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7. Kontrola pracy wentylatora

[Ref] Al [GO[AD] DI | GO|

_—c
22 2
= al o
sl 2 2 -
HEEREER
e o » w 8l
7] 18] [9][5] 6]
L= (1] START/STOP Termostat pomieszczeniow
Pman1/Pman2 (A - g Y
7] v';:’;rwm::z{{m'ﬂﬁ; I—I Programator czasowy
N = _‘< Sterownik PLC
PE [ofPE. .. !
EC MOTOR

7.1. Wejscie cyfrowe DI

Wejscie cyfrowe DI pozwala na zdalne sterowanie pracg z zewnetrznego zrédfa.
Ustawienie parametru [P05] decyduje o sposobie reakcji regulatora na sygnaty z programatora

Czasowego.

Przy ustawieniu [P05] = StoP regulator bedzie pracowat w trybie START/STOP.
Przy ustawieniu [P05] = SET2 regulator bedzie pracowat wedtug 2 réznych nastaw np. w trybach

DZIEN/NOC, w zaleznosci od ustawienia parametru [P04] zachowujac wymagany minimalny przeptyw
powietrza wentylacyjnego.

o o
ko - L 4

TCC Urzadzenie w stanie zatrzymania w funkgcji
L

parametru [P05] = [StoP] dlaDIl =1

Pat

--d

{ FOS TG CRES
! sommest
£

e SEEE | PO [

Ekran stanu pracy urzadzenia

090 r iRl
+ d +
TBEHE Tﬁﬂbﬂ
[P04] = Auto, DI = 0 [P04] = Auto, DI = 1
I n ! = iy

Ekran stanu pracy urzadzenia
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7.2. Wejscie analogowe Al

Wejscie analogowe Al (ztgcza GO i Al) pozwala na sprawdzenie aktualnej predkosci pracy wentylatora
w stosunku do predkosci maksymalnej.

7.3. Wejscie analogowe Ref

Wejscie analogowe Ref (ztacza GO i Ref) pozwala na sprawdzenie poprawnosci napiecia referencyjnego
10V sterownika silnika EC. W przypadku zasilania silnika EC za pomoca ztgczy MOTOR poprawnie
odczytana wartos$¢ potwierdza prawidtowe zasilanie. Brak sygnatu moze potwierdzaé awarie
bezpiecznika F_MOTOR lub elektroniki samego silnika EC.

Uwaga: Wszystkie ztgcza GO sg wewnetrznie potgczone.

EC MOTOR

il

230VAC/50Hz

7.4. Ustawienie warunkéw pracy w funkcji czasu

Parametr <tCtr> moze by¢ ustawiony na nastepujgce wartosci ze zbioru: {OFF| StOP| SEt2}.

e  <tCtr> = OFF — oznacza ciagta praca regulatora niezalezng od ustawien czasowych <t On> i <t OFF>.

e  <tCtr> = StOP — oznacza prace regulatora wg ustawien czasowych <t On> i <t OFF>.

e  <tCtr> = SEt2 — oznacza prace regulatora wg ustawien czasowych <t On>, <t OFF> oraz w zaleznosci od
trybu [P04] odpowiednio [P00]/[P01] lub [P02]/[PO3].

<tCtr>=t On
Zatrzymanie Praca Zatrzymanie
00:00 [t On] [tOFF] 24:00
<tCtr>=SEt2
| [POO]/P[02]
|

P00)/P[02
[P00)/P[02] ! [PO1]/P[03]

00:00

[t On] [tOFF] 24:00
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T ! I Urzadzenie w stanie pracy w funkgji
L—-JAF: - n parametréw [t On] i [tOFF]
v 'l nll Urzadzenie w stanie zatrzymania w funkcji
O LT ) ;
AP i parametréw [t On] i [tOFF]

Urzadzenie w stanie pracy wg. nastaw

"L’ I Pmanl/Vman1 w funkcji parametréw [t On],
[tOFF] oraz [tCtr]=SEt2

Urzadzenie w stanie pracy wg. nastaw

®

®
<
~

L!/_JAF;“ v ,'_— ,:l,'_,’,—' Pman2/Vman2 w funkcji parametréow [t On],
[tOFF] oraz [tCtr]=SEt2
L ol W przypadku ustawienia trybu pracy DI oraz
[ N ju i zegara czasowego na SEt2 nadrzedna role
oy CL petni wejscie DI.
I i Sie |
;o ':l |y Iy
L C L W przypadku trybu pracy zegara czasowego
[ S YRy na StoP oraz wejécia DI na SEt2 nadrzedna
T CL role zatrzymania pracy petni zegar czasowy.
I C iy S |
ro ':l L L L

7.5. Tryb szybkiego startu Vboost

W ramach parametrow regulacji jest mozliwos¢ ustawienia tzw. trybu Vboost, ktdry pozwala na zatgczenie
regulatora na warto$s¢ maksymalnego wysterowania na czas 10 sekund. Tryb ten jest aktywowany za pomocg
parametru [bStr] i pozwala na szybki rozruch silnika w celu pokonania momentu spoczynkowego. Tryb jest
domyslnie wtgczony i aktywny kazdorazowo w momencie zatgczenia regulatora RPC-EC Lite (przejscie ze stanu
OFF-->ON). W przypadku zatgczenia do pracy (klawiatura, wejscie cyfrowe DI lub wewnetrzne ustawienia
czasowe) ekrany Menu gtéwnego bedg pulsowac naprzemiennie na czas trwania trybu Vboost. Tryb Vboost jest
aktywny tylko dla [PO4]=Auto.

8. Sygnalizacja alarméw

Lista alarméw:

Errl - btad pamieci regulatora

Err2 - btad przetwornika cisnienia

Err3 - btad modutu zegara RTC

Errd — awaria sterowanego silnika lub bezpiecznika na ztgczu MOTOR (pomiar posredni za pomoca wejscia
analogowego Ref)

1 W przypadku wystgpienia ktoregokolwiek z alarméw regulator bedzie
NN sygnalizowat na wyswietlaczu naprzemiennie migajacymi 4 kropkami

Zrédto alarmu mozna odczytaé na jednym z ekrandéw Menu gtéwnego.
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9. Schemat podtaczenia

9.1. Podtaczenia elektryczne

Regulator RPC-EC Lite nalezy zasili¢ zgodnie ze schematem elektrycznym oraz zabezpieczyé
wytgcznikiem nadmiarowo — pragdowym odpowiednim do mocy sterowanego wentylatora.

Wejscie cyfrowe DI moze by¢ sterowane dowolnym urzadzeniem zewnetrznym, wyposazonym we
wiasne styki bezpotencjatowe.

Podtaczenie powinno by¢ realizowane zgodnie z wytycznymi zawartymi w ponizszej tabeli:

Funkcja przewodu Typ przewodu \
Zasilanie regulatora RPC-EC Lite YKY/OMY 3x1.5
Zasilanie silnika wentylatora (do mocy do 1.2kW) YKY/OMY 3x1.5

Schemat ponizej jest propozycjg podtaczenia zasilania, sterowania oraz sygnatéw wejsciowo-wyjsciowych.
Schemat moze by¢ modyfikowany, jednak z uwzglednieniem mozliwosci regulatora oraz poprawnosci
elektrycznej instalacji.

—
—

[Ref[ Al [GO[AO] DI [ Go|

—
—

F_MOTOR

[ Y O N I R

L]
R0l JIoRogD —1 | =

Q| O
ya 7 = T T Y > I a g
L /N /PE PE. N \ L1 3l 2 9 =z =
/1 / 7 l l x \ by I"E Is ol &
'/ \\
! ! 7T(8] [9] [5] [6
| |
| |
! !
| | =
Bsfq | HEPRP 5 | L = P i
| ! EC MOTOR
230VAC/50Hz
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10. Montaz regulatora

10.1. Potaczenia mechaniczne

W celu zapewnienia poprawnej pracy nalezy zamontowac regulator blisko kanatu wentylacyjnego,
w ktérym powietrze wyciggane/nawiewane jest przez sterowany wentylator.

Aby unikna¢ przektaman pomiardw nalezy umiesci¢ rurki pomiarowe w odlegtosci nie mniejszej niz 3-4
Srednice kanatu od wentylatora. Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na podigczenie whasciwego krdéca
do odpowiedniej strony wentylatora. Zalecana Srednica wewnetrzna silikonowych rurek pomiarowych

— 4-5 mm, $rednica zewnetrzna — 6-7 mm.

Uwaga:

Nalezy zwrécié szczegdlng uwage, aby regulator
RPC-EC Lite nie byt zamocowany bezposrednio
na wentylatorze lub innym Zrddle drgan.

Drgania wysokoczestotliwosciowe mogg
powodowacé pogorszenie doktadnosci pomiaru
cisnienia.

10.2. Krécéce pomiarowe
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10.3. Wymiar obudowy
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10.4. Zalecana orientacja montazu regulatora

Zalecany jest montaz pionowy regulatora, dtawnicami w dét.

Zalecana orientacja Niezalecana orientacja

~fo of
O O

10.5. Alternatywna orientacja montazu regulatora
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Uwaga:
1.

Przy zmianie orientacji potozenia nalezy kazdorazowo wykonac kalibracje przy ustawionym
regulatorze w stan OFF oraz wyciggnietych przewodach pomiarowych.
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11. Dane techniczne

Parametr Wartos¢

Zasilanie 230VAC/50Hz
Wymiary obudowy 145x92x55 mm
Obudowa Tworzywo ABS
Masa 300g

Typ sterowania silnika Wyijscie 0-10V
Zakres pomiaru cisnienia +999Pa
Temperatura pracy -25+60°C
Stopien ochrony IP65

Montaz

Montaz nascienny

Wejscia cyfrowe

Wejscie cyfrowe wyboru trybu DI

Wejscie analogowe

Wejscie analogowe Al
Wejscie analogowe REF

Wyjscia cyfrowe

Wyjscia analogowe

Wyijscie 0-10V sterowania wentylatora typu EC

Sposéb sterowania

Klawiatura sterujgca, wbudowany
wyswietlacz segmentowy typu LED

Programator czasowy

Dzienne sterowanie pracg lub zmiang nastaw

Wbudowany zabezpieczenie
bezpiecznikowe F_MOTOR

Domyslne 3.15A, maksymalnie T6.3A

W przypadku bezpiecznika 3.15A linie zasilajaca nalezy
zabezpieczy¢ wytacznikiem nadpradowym B6, dla
bezpiecznika T6.3A zalecane jest uzycie B10 lub C10.
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